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‘MRLM: Y=Xf+U
= By + Baxg + faxg + o+ BrXp H U

-Y;: variable enddgena/explicada/dependiente.
La que nos interesa predecir.
- X,: variables exogenas/explicativas/
independientes/Regresores.
Las que explican el comportamiento de Y;
- u;: término de perturbacion (parte aleatoria del
modelo). > Recoge todo lo que puede influir
en Y,y que las variables exdgenas no recogen.
- B : parametros desconocidos = muestran la
influencia (los efectos parciales) de las
variables exdgenas sobre la endégena. Son
los que tenemos que estimar.

*MEDIDAS DE BONDAD DE AJUSTE

* R2: Se interpreta como el porcentaje del comportamiento de Y que viene recogido por el
modelo de regresion. Es el ajuste del modelo. La explicacion de las exdgenas sobre la

* HIPOTESIS BASICAS MRLM

- E(u_) =0

- Homoscedasticidad: Var(u;) = 2

- No Autocorrelacion: Cov(u;,u ) =0Vizj
- U se distribuye como una Normal

- Permanencia Estructural: los parametros son
fijos, es decir, no cambian de valor.

- Regresores NO estocasticos, las X's son
fijas E(x;) =x;;Var(x;)=0

- Regresores estrictamente exdgenos
covixu;)=0 EXU)=0

- Linealidad: La relacién entre Yy X es de

lineal.

- Ausencia total de Multicolinealidad
rango(X'X) =k

| X'X|=0 |X'X| no tiende a cero
- Grados de libertad del modelo positivos
gl=N—-k=0 =N=k

« PERTURBACION ESFERICA
E(u)=0 EW) =0

Var(u;) = 62
Cov('u;-,uj) =0Vizj

u; ~N(0,62) U~N(0,62-1y)

]‘ Var(U) = E(UU")=a2 -1y

+ ESTIMADORES MCO

endogena. VE VE L SF -2 Ye? .
Rmpet-pr R=ZIDoi- 2 R=(y)
VT VT -7 0 -2
VT =Y (Y=Y =Y -nY’ VE=Y (V,-Y) =DV’ -nY’VE=) (Y,-T) =D e =c'e
* R2 corregido: sirve para comparar modelos restringidos. ha N -1)
; . 2 Ri,=R:;;=R*=1- (1-R?)
Su valor es algo mas pequefio que el R adj N—k)
« CONTRASTES PARAMETRICOS . VE/ _4
Fk—i,.h—k ﬁ
»>CONTRASTE SIGNIFICACION GLOBAL /N-k
Hy:fy =f3=+=F=0 Globalmenteno significativo _ Rz/k— 1

Hy:algunaff =0 Globalmente significativo Fr-1y-ic = W
N-—

>CONTRASTE SIGNIFICACION INDIVIDUAL

Hy:8; =0 nosignificativo B; B; ﬁ?}_z
X . e . Ear_z = — = &
Hy:8;#0 significativo "N K T o os(B. = 1N-k z
! () \Jl Var(8;) Var(;)
»>CONTRASTE INDIVIDUAL = . .‘ -
Ho:Bj=a Eyrc = e S -k S,
. 5 = ... N- Tar (B
Hy:B;#a o) Jvar®) Var(5;)

»CONTRASTE DE RESTRICCIONES LINEALES
Hy:Rf=r = RF—r =0 Secumplenlasresiricciones — Modelo Retringido
Hy:Rf#r —= RB—r =0 Nosecumplenlasrestricciones — Modelo No Retringido

= Resolucion t-Student:
. af; +bf;—c

QB;‘ + b[g‘) —C
IN—k = = — =
err.es(af; + bf;)

Jazﬁr(ﬁi) + b2Var(B,) + 2abCov (B, ;)

= Resolucién F-Snedcor:

B (VEx —VE)/q _ (ezegr—e'e)/q = (R? — R;‘a)..-"q
Nk = YE/N—k e'e/N—k aN=k = 1 _RY)/N —k
. (RE—7) [R(X'X)"R'T"Y(RE —1)/q
Fon-x= R & = (RG - 7) [B2RU D RTRE-1) /g
RSB - N(RB,62R(X'X)"R") E(RB)=RB;  Var(RB) =&2R(X'X)'R'

Si las restricciones son ciertas: se incorporan al modelo y se estima por MCR (Minimos Cuadrados Restringidos, ya
que las estimaciones son insesgadas y mas eficientes que MCO.

+ CONTRASTES DE ESPECIFICACION

»CONTRASTE PERMANENCIA ESTRUCTURAL (CHOW)
Hy: Permanencia o Estabilidad Estructural

H, : Cambio estructural

(e'e— (ejey +e5e)/k

(egey + eje5)/N — 2k

Las graficas CUSUM y CUSUMAQ: si se salen de las bandas hay cambio.

Fen-ax =

»CONTRASTE DE LINEALIDAD (RESET-RAMSEY)
Hy:Linealidad

H, :No Linealidad

Se afiaden como variables explicativas los ajustes al cuadrado, al cubo,
etc {2 433 y+# y serealizan los contrastes de restricciones lineales
correspondlentes

»>CONTRASTE DE NORMALIDAD (BERA-JARQUE)

Hy:u; ~ Normal (residuos se distribuyen Normalmente)
Hy:u; + Normal R .
(€-3) ]

5

¥:=N

—+
6 24

Las graficas Normal Plot: si no se ajustan a la recta los residuos No se
distribuyen como una Normal.

Se basa en el analisis de los errores o residuos del modelo

= Residuos MCO (Errores): g =¥;—); Yi=¥ite
e;~N(0,62%)
e~N(0,62M)

e; =0

Ze3=e’e=ﬁ=scm

« ERRORES DE ESPECIFICACION

»>OMISION DE VARIABLES RELEVANTES

- Estimaciones sesgadas e inconsistentes de la 8

- Estimacion sesgada de la varianza del término de perturbacion.
- Invalidacion procedimiento inferencal.

>INCLUSION DE VARIABLES IRRELEVANTES

- Estimaciones insesgadas e inconsistentes de la 8

- Soobreestimacion de las B

- Estimacién insesgada de la varianza del término de perturbacion.

= ~ e'e el
—1 AL — |
|IBMC() — ' Ou =7

- CN-k
- Insesgados : E(f) = ﬁ’
- Eficientes (minima var):ygr(§) = o2(X' %)t

- Consitentes
Bi~ty-i(B,63(X'X)™1) ¥ N(B,02(X'X)™Y)

= MRLM ¥: = By + BaXa; + Baxgy + o+ BieXp: + s Y=XB+U
E(y;)= Py + Boxog+ X+ + BrXy E(Y) =X
Var(y;) = Var(u;) = a2
Fie = By + Baxa; + Baxa; + - + B Y =xp

‘MRLS |Yl. =a+ BX, +ul_|

a=Y-pxX
s Y XY, -nXY (X, -X)(Y,-Y) r, =R
Y x-nXt (X, -X)
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